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1 Genel Aciklama

PQ100, oransal PQ valfi kontrol etmek icin yapilan bir mikroiglemcili elektronik karttir.

PQ100, makine sanayisinde hidrolik ile ¢alisan makinelerde, basing ve debinin oransal olarak ayarlamasi igin

tasarlanmigtir.

4 farkli yontem

etmek amacli, PWM sinyali iiretmektedir.
Bu yontemler asagidaki gibidir:

Tablo 1:

ile mikroiglemciye gelen veriler, programa uygun sekilde analiz edilerek, PQ valfi kontrol

Calisma Yontemleri

Yontem No

Yontem Ad:

Aciklama

1

0-10 V Yontemi

PLC ve DAC"tan gelen 0-10 V referans vol-
taji, PQ100 tarafindan degerlendirilerek PQ
valfi kontrol edilir.

Pulse Yontemi

PLC’den gelen sinyallerin frekansi, Mikrois-
lemci tarafindan olgiilerek PQ valfi PQ100 ta-
rafindan kontrol edilir.

Modbus ASCII

PLC veya HMI (Insan Makine Arayiizii) “dan,
Modbus ASCII protokolii ile RS232 veya
RS485 portlart tizerinden PQ100 ile PQ valf
kontrol edilir.

Modbus RTU

PLC veya HMI (Insan Makine Arayiizii) “dan,
Modbus RTU protokolii ile RS232 veya RS485
portlar iizerinden PQ100 ile PQ valf kontrol
edilir.

1.1 PQ100 Blok Diyagram
Tablo 1°de agiklanan 4 farkli yontem, Sekil 1°de blok diyagram seklinde gostermistir.
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Sekil 1: 4 yontem blok diyagrami
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2 PQ100 Baglanti1 Semasi

PQ100’de 4 adet girig ve 2 adet cikig bulunmaktadir. Baglant1 6zellikleri Tablo 2’de aciklanmigtir. Baglanti
semalarini ilerleyen sayfalarda bulabilirsiniz.

Tablo 2: PQ100 Baglant1 Ozellikleri

Baglant1 ad:1 Baglant1 Sekli | Aciklama

Analog 10V Girig Sekil 2

Pulse Kontrol Giris Sekil 3

RS485 Girig +(A)/-(B) (Sekil 4 ve Sekil 5)

RS232 Giris Tx-Rx-GND (Sekil 4 ve Sekil 5)

Besleme Gerilimi Girig 12V-30V DC

Oransal Valflere Cikig Cikig Giris besleme voltaji ile orantili (12V-30V DC)
Debi Akim Limiti Cikig 1A

Basing Akim Limiti Cikis 1A

2.1 Analog 10V Baglant1 Semasi
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Sekil 2: Analog 10V Baglant1 Semast



2.2 Pulse Kontrol Baglant1 Semasi
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Sekil 3: Pulse Kontrol Baglant1 Semasi

2.3 Modbus ASCII ve Modbus RTU (RS485/ RS232) Baglant:1 Semasi

PROGRAMMABLE LOGIC

PLC
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RS 232 veya RS 485

PQ 100 VALF
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Sekil 4: Modbus ASCII ve Modbus RTU (RS485/ RS232) Baglant: Semasi



2.4 Modbus ASCII ve Modbus RTU (RS485/ RS232) Dolaylh Haberlesme Bag-

lant1 Semasi

Bu haberlegme tiirii, PLC’nin portlar1 yeterli olmadig kogullarda kullanilabilir.
PLC ve PQ100’in 6rnek haberlegsme parametreleri Sekil 5 iizerinde gosterilmistir.
Uyari1:Bu haberlesme yonteminde makinenin haberlesme hizi diigebilir.
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Sekil 5: Modbus ASCII ve Modbus RTU (RS485/ RS232) Dolayli Haberlesme Baglant1 Semasi

2.5 Genel Baglant: Semasi
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Sekil 6: Genel Baglant1 Semas:




3 Modbus Parametreleri

Modbus desteklenen foksiyonlar:
4 - Input register okuma

3 - Holding Register okuma

6 - Holding register tek deger yazma

3.1 Input Register Map (3x adresleri)
PQ100 Input Resgister Map 3x adresleri Tablo 3’de gosterilmigtir.

Tablo 3: PQ100 Input Resgister Map 3x adresleri
Adres | Acgiklama
Debi Akim sinir1 (DAC’tan okunan deger)
Basing Akim simir1 (DAC’tan okunan deger)
Debi PWM cikist DUTY yiizdesi x10
Basing PWM cikisit DUTY yiizdesi x10
Modbus hata sayisi1 (Hatali adres veya desteklenmeyen fonksiyon)
UART veri alma hata sayist
UART veri génderme hata sayisi
Uriin Tiirii (Bu firiin i¢in 100)
Uriin Alt Tiirii:

—_

OO0~ O =W N

e Sadece Analog modunda ¢aligan iiriinde 0
e Sadece Pulse modunda ¢aligan iiriinde 1
e Sadece Modbus modunda calisan iiriinde 2

e Tiim modlar: destekleyen iiriinde 3

10 Firmware Major versiyonu

11 Firmware Minor versiyonu

12 Firmware Build (Degerleme) versiyonu
13 Uriin seri numarasi

)

3.2 Holding Register Map (4x adresleri)
PQ100 Holding Resgister Map 4x adresleri Tablo 4’te gosterilmektedir. Tlim degerler 2 Byte Word olmalidir.

Aciklama:

e Parametre degigikligi MODBUS iizerinden yapilir.

e Degisiklikler, PQ100 kapatilip acildiktan sonra aktive olur.

e Parola 1 dakika aktif kalir, daha sonra yenilenmelidir.

e Parametre degisikligi yapmak i¢in kullanici parolas: girilmelidir.

o Degisiklige izin verilen parametreler Adres 3 - 11 arasindadir (Tablo 4).

e MODBUS ¢aligma yontemi digindaki yontemlerde, RS232 veya RS485 portlar: {izerinden gergek zamanh
parametreler gézlemlenebilir.



Tablo 4: PQ100 Holding Resgister Map 4x adresleri

Adres Acgiklama

1 Debi Degeri 0-4000

2 Basing Degeri 0-4000

3 PWM Tagiyic1 frekansi 0-5000 Hz

4 RS232 Baud rate
e 0 - 19200
e 1 -38400
e 2 - 57600
e 3-115200

5 RS232 Data Bits 7 veya 8

6 RS232 Stop Bits 1 veya 2

7 RS232 Parity
e 0 - None
e 1-0dd
e 2 - Even

8 RS485 Baud rate
e 0 - 19200
e 1 -38400
e 2 - 57600
e 3-115200

9 RS485 Data Bits 7 veya 8

10 RS485 Stop Bits 1 veya 2

11 RS485 Parity
e 0 - None
e 1-0dd
e 2 - Even

12 Reserved Yazilmamal

13 Reserved Yazilmamal

14 Kullanic1 Parolasi

Parametre degisikligi yapmak i¢in kullanici
parolasi

15 Modbus device ID

2-255 ; Varsayilan 11

Varsayilan Ayarlar (Default):

1. UART igin (RS232,RS485) 5760,8,1,N (ayarlanabilir).

2. PWM Tagiyict Frekans: 500-10000 Hz (ayarlanabilir).




4 PQ 100 Calisma Sekli

Kartin genel goriiniimii Sekil 7’de gosterilmektedir.

D85-R94 R95/DB7
178K~ 4=l uj‘m

| ~EREN OTOM. LTD.
PQ-100C OPWM CTRL

+Qout - +Pout=

Sekil 7: PQ100 Genel Goriinim

4.1 Mod Secimi

Mod secimi ikili switch ile yapilmaktadir. Sekil 8de, moda gore switch konumlar: gosterilmektedir.
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Sekil 8: Mod Sec¢imi



4.2 Led Gostergeleri

Secilen moda gore uygun gosterge ledi yanacaktir. Gosterge ledlerinden secilen modun dogrulugu kontrol
edilebilir.

Mod degigiminde ledlerin tamami yanip sénecektir. Yeni modun aktif olmasi i¢in PQ100’{in enerjisini
kesip tekrar agmaniz gerekmektedir.

Program caligma gosterge ledinin, mavi led, siirekli yanmasi durumunda kart {ireticisine bagvurunuz!

4.3 Maksimum Basing Ve Debi Akim Ayari
Kullanilan valflerin direng degerleri farkl oldugunda, Sekil 7’de gosterilen Qmax, Pmax potansiometrelerle

maksimum akim limit ayar1 yapilir.

Uyari: Minimum limit ayarlari PLC {izerinden yapilmalidir.

4.4 PQ100 Data Giris Degerleri
Yontemlere gore verilen say1 degerleri (K) ve PQ100 cikig duty’leri agagida listelenmigtir.

4.4.1 0-10 V Yontemine gore

PLC’den DAC’a K=4000 say1 degeri gonderildiginde, DAC’tan 10V gikar. PQ100 gikig duty’si %100 ayarlanir.
K=2000 degeri gonderildiginde, DAC’tan 5V ¢ikar. PQ 100 ¢ikig duty’si %50 ayarlanir.
Sekil 9’u inceleyebilirsiniz.

4.4.2 Pulse Yontemine gore

Transistor ¢ikighh PLC’den 4000 pulse/saniye ¢iktiginda, PQ100 duty’si %100 ayarlamir.
2000 pulse/saniye gonderildiginde, PQ100 ¢ikig duty’si %50 ayarlanir.
Sekil 9’u inceleyebilirsiniz.

4.4.3 Modbus ASCII ve Modbus RTU Yo6ntemine gore

Holding Register Adres=1 (debi) ve Adres=2 (basing) K=4000 say1 degeri gonderildiginde, PQ100 ¢ikisg
duty’si %100 ayarlanir.

K=2000 degeri gonderildiginde, PQ100 ¢ikig duty’si %50 ayarlanir.

Sekil 9’u inceleyebilirsiniz.

K=4000 DUTY Z100

K=2000 DUTY Z50

K=1000 DUTY Z25
T

Sekil 9: PQ100 Input Degerleri

Uyar1: Qmax ve Pmax potansiometre degerlerine gére PQ100 ¢ikis duty’si degisim gosterecektir.



5 Yazilim Ornekleri

5.1

PQ100 0-10 V Yéntemi

Kullanilan komuta herhangi bir ilave gerekmemektedir.
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ANALOG CIKIS 0-10 V SECIMI
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M1000
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I
2.CH DATA YAZMA YERI

M 1000

: !TO K1 K7 D140 K1 |

KOC ASAGI SIVAMA BOLUMU ( YAVASTAN KURTULDUKTAN SONRA HIZLI )
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I |
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KOC ALTTAN YUKARI ILK CIKMADA YAVAS GITME

Y21 M102 M46 M45
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====——==—==—===>HERHANGI BIR HAREKET OLMAYACAK ISE DEGERLERI SIFIRLA
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1
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Sekil 10: PQ100 0-10 V Yéntemi

10



5.2 PQ100 Pulse Yo6ntemi

Kullanilan komuta Sekil 11’de gosterilen servo motor pulse (jog) komutu ilave edilmesi gerekmektedir.

Sadece iki satir komut ilave edilerek pulse yontemi kullanilabilir hale gelmektedir ve analog module ihtiyag
kalmamaktadir.

25

43

PRES KOCASAG S IaMA BOLUMU [YAVASTAN KURTULDUKTAM SONRA HIZLI

Y20 M4z M43
N |} |} [bMOv — Danme D130
M49 W10
L( | |} [DMOV  D3216 D140
PRES KOCALTTAN YUKARIILE CIKMADA YAVAS GITME
Y21 M102 M4 M45
L1} |} || L} [DMOV D306 D130
M1
¥ [DMOV  D3206 D140
PRES KOO YUKARI HIZLI GITME
Y21 M45
L |} MOV D3008 D130
[DMOV  D3208 D140
MOD:  PULSE ===» BASINC ¥E DERI AvARI
(M35 ve M37 ISLEWSEL DEGIL ] ™1 ve '3 " CIKISI ZIYAN ETMEMEK ICIN YAFILD]
M1000
| [DFLGY D130 ¥ M36
M1000
. [DFLEY D140 Y2 M7

Sekil 11: PQ100 Pulse Yontemi
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6 Garanti Kosullar:

PQ100’iin garanti siiresi 6 aydir.
PQ100 ile ilgili giivenlik uyarilarina uyulmamasi, iiriinii garanti kapsami digina ¢ikarabilir.

PQ100’in tamiri sadece yetkili firma tarafindan yapilmalidir, aksi durumda PQ100 garanti diginda
kalir.

PQ100 varsayilan besleme voltaji (12V-30V DC) ve akimindan (Q ¢ikig=1A ve P gikig=1A) farkl bir
gii¢ verilmesi durumunda garanti diginda kalir.

PQ100’e sebekeden, adaptor veya gilic kaynagindan, yildirim ve benzei sebeplerden yiiksek gerilim
gelmesi durumunda olugabilecek arizalardan {iretici firma sorumlu degildir.

PQ100’in elektronik elemanlarima miidahale edilmemelidir.

Yanlig baglant: yapilmas: durumundan kaynakl arizalar garanti kapsami digindadir. Ornegin RS485
portuna enerji verilmesi, PQ100’in ¢ikiglarinin kisa devre edilmesi gibi yanlig baglantilar durumunda,
PQ100 zarar gorebilir ve garanti kapsami dig1 kalir.

PQ100’in fakh amagclarla kullamlmas: durumunda garanti kapsam: diginda kalir.

Darbe, diigme ve benzeri sebeplerle olugan fiziksel hatalar garanti kapsami digindadair.

7 Giivenlik ve Uyarilar

Talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanmalar ve mal kaybina yol agabilir.
Talimatlarin uygulanmamasi sonucunda dogabilecek istenmeyen durumlardan iiretici firma
hicbir sekilde sorumlu tutulamaz.
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